Lieferumfang
MX-Proximity-Box

« MX-Proximity-Box
« 1 Schraubendreher

« 1 Stopfen 3-5mm
« 1 Stopfen 5-7mm

« 1 MxBus-Kabel 0,5 m

+ 2 Unterlegscheiben @ 4,3 mm

« 2 Edelstahl-Holzschrauben 4x40 mm
« 2 Dibel S6

« 1 Sicherheitsbit TX10

Anschlussbeispiel

Quick Install
MX-Proximity-Box

M

Bewegungserkennung mit

Radarsensortechnik

Radarwellen-basierte Detektion fiir jede
Kamera mit MxBus-Anschluss

Weitere Informationen:

www.mobotix.com > Produkte > Zubehor > Interface-Boxen
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MOBOTIX MX-Proximity-Box
MX-PROX-BOX

LED

“ Radarsensor ||

2-adr. MxBus-Leitung zur Kamera
(max. 100m)

Montageanleitung

MOBOTIX IP-Video-Tiirstation
MX-T25M-Sec-D11
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MOBOTIX-Kamera

1. Montageposition wahlen

Wahlen Sie die Montageposition so, dass die zu erken-
nenden Objekte im Detektionsbereich der Box (80° hori-
zontalund 34° vertikal) liegen. Dabeiist die Erkennung
umso zuverldssiger, je weiter die Bewegung senkrecht
zum Deckel der MX-Proximity-Box stattfindet:
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2. Materialwahl bei verdeckter Montage

Dieser Abschnitt ist nur zu beachten, wenn die
MX-Proximity-Box verdeckt montiert werden soll.

Hinter bestimmten Materialien ist eine Montage der
MX-Proximity-Box nicht méglich, da diese Materialien
flir Radarwellen undurchléssig sind (z. B. Metall oder
metallisch beschichtete Flachen). Andere Materialien
sind geeignet, da diese die Radarwellen nur wenig
dampfen (z. B. unbeschichtetes Glas, Kunststoff, ver-
schiedene holzbasierte Materialien, Gipskartonplatten).

Eswird dringend empfohlen, den Detektionsbereich
vor der Installation durch Abdecken der Vorder-
seite der MX-Proximity-Box mit dem vorgesehenen
Material zu testen!

3. Box montieren

MX-Proximity-Box mit den Kabel6ffnungen nach unten
an der Montageposition anschrauben. AnschlieRend
diedrei Sicherheitsschrauben mithilfe des beigelegten
Sicherheitsbits TX10 [6sen und den Deckel entfernen.
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4. Anschlusskabel vorbereiten

Stellen Sie sicher, dass die MxBus-Leitung spannungs-
frei ist!

LED-Signalisierung

Mitgelieferte oder vorhandene MxBus-Leitung (zwei-
adrig, 0,6-0,8 mm Durchmesser) abléngen. Bei Ein-
zeladern die Adern auf 5 mm abisolieren und zwei
Locher des Einzeladerstopfens (links) mit den Adern
durchstolen.

Bei Leitungen mit Mantel (z. B. J-Y(St)Y) den vormon-
tierten Einzeladerstopfen entfernen und den passenden
Kabelstopfen (3-5 mm bzw. 5-7 mm) so in die Off-
nung eindriicken, dass die Rander innen und aufRen
gleichmaRig tberstehen. Dann das Kabel durch den
Stopfen fiihren, Mantel auf 15 mm Lange entfernen
und die Adern auf 5 mm abisolieren.

5. MxBus-Leitung auf Klemmen auflegen

Die einzelnen Adern der MxBus-Leitung mit dem
Schraubendreher entsprechend der Polaritat aufden
Schraubklemmen der MX-Proximity-Box auflegen (siehe
Beschriftung an den Klemmen).

6. Deckel befestigen

Deckel der MX-Proximity-Box aufsetzen und mit den
Deckelschrauben befestigen.

7. MxBus-Leitung auf der Gegenseite anschlieBen

MxBus-Leitung wie im entsprechenden Handbuch
beschrieben an der MOBOTIX-Kamera oder einem
anderen mit einer Kamera verbundenen MxBus-Modul
(z.B. KeypadRFID, MX-DoorMaster) anschlieffen. Dabei
die maximale Lange der gesamten MxBus-Verbindung
von 100 m beachten!
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Inbetriebnahme der MX-Proximity-Box
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1. Benutzeroberfliche der MOBOTIX-Kamera im
Browser 6ffnen

« |IP-Adresse der mit der MX-Proximity-Box verbun-
denen Kamera im Browser eingeben (Administ-
rationszugang erforderlich):

http://<IP-Adresse der Kamera>
2. MxBus-Schnittstelle und MX-Proximity-Box
aktivieren

« Dialog Admin Menu > Hardware-Konfiguration>
MxBus-Module verwalten 6ffnen.

« Priifen, ob die MxBus-Schnittstelle verbunden
ist. Wenn die Schnittstelle nicht verbunden ist,
auf Verbinden klicken.

« Priifen, ob im Abschnitt Gerat der Status in der
Zeile MX-Proximity-Box auf Aktiv steht. Wenn
nicht, auf Aktualisieren klicken.

3. MX-Proximity-Box konfigurieren

« Im gleichen Dialog wie unter Schritt 2 auf
MxMessageSystem-Konfiguration klicken.

« AufKonfiguration der angeschlossenen Gerate
laden klicken.

« Auf Nachrichten bearbeiten klicken, auf Neue
Nachrichtund einen Nachrichtennamen eingeben.

« Auf den Balken mit der gewiinschten
MX-Proximity-Box klicken und auf Hinzufiigen.

Zurlcksetzen der MX-Proximity-Box

« Den Nachrichtennamen auswahlen. Als Wieder-
holungszeit kann die Zeit angegeben werden, nach
deren Ablauf ein erneutes Senden der Nachricht
moglich ist.

Weiterhin kann ein auslésendes Bewegungsprofil
ausgewahlt werden. In den Profilen Annéhern,
Entfernen und Bewegenssind die einzelnen Para-
meter flir das entsprechende Profil vordefiniert.
Im Profil Benutzerdefiniert konnen diese Werte
auch beliebig eingestellt werden.

Zum Sichern der MX-Proximity-Box Konfiguration
auf Gesamte Konfiguration libertragen klicken.

4. Ereignisse konfigurieren

« Dialog Setup Menu > Ereignissteuerung > Ereig-
nisiibersicht 6ffnen.

« Im Abschnitt Nachrichtenereignisse auf Bear-
beiten klicken und die gewlinschten Profile zur
Verwendungvon Nachrichtenereignissen (z. B. fiir
das Starten einer Aufzeichnung) anlegen.

5. Kamera-Konfiguration sichern

« InderLive-Ansicht der Kamera auf Admin Menu >
Konfiguration > Sichern klicken, Konfiguration
permanent sichern und Neustart der Kamera
durchfiihren.

Wourde die MX-Proximity-Box bereits an einer anderen
Kamera betrieben und nicht deaktiviert oder zurlickge-
setzt, kann essein, dass die linke LED (Betriebsstatus)
nach HerstellenderVerbindung rot blinkt. In diesem Fall
istdie angeschlossene und aktivierte MX-Proximity-Box
auf Werkseinstellungen zuriickzusetzen:

« Deckel der Box entfernen.

« Kontaktflachen rechts unten (roter Kreis in der
Abbildung) z. B. mit einem Schraubendreher
Uberbriicken (beide LEDs blinken abwechselnd
immer schneller rot/blau).

« Uberbriickungerst wieder aufheben, wenn beide
LEDs der MX-Proximity-Box 3 mal gleichmaRig griin

Sicherheitshinweise

blinken und so den Abschluss des Vorgangs sig-
nalisieren.

« Deckel der Box wieder befestigen.

« MX-Proximity-Boxin der Kamera einrichten (siehe
«Inbetriebnahme der MX-Proximity-Box»).
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Die Verwendung dieses Produkts in explosionsge-
fahrdeten Bereichen ist nicht zulassig.

Die Installation dieses Produkts muss gemaft den
oben aufgefithrten Montageschritten erfolgen.

Die MOBOTIX MX-Proximity-Box ist zur Bewegungser-
kennung mit Radarsensorenin Umgebungen gemaf
P66 konzipiert.

Elektrische Anlagen und Betriebsmittel diirfen nur
von einer Elektrofachkraft oder unter Leitung und
Aufsicht einer Elektrofachkraft den elektrotechni-
schen Regeln entsprechend errichtet, gedndert und
instandgehalten werden. Auf dierichtige Verwendung
der elektrischen Anschlisse ist zu achten.

Esist sicherzustellen, dass alle relevanten Gesetze,
Regelungen und Zulassungsbestimmungen fiirden
jeweiligen Einsatzzweck erfiillt werden.

Technische Daten

« Drehmoment fiir alle Schrauben: 0,4 Nm.

» WeiBen Gummistopfen (Einzeladerstopfen bzw.
Kabelstopfen 3-5 mm oder 5-7 mm) so eindriicken,
dassdie Randerinnen und aufRen gleichmaRig tiber-
stehen.

Als MxBus-Leitung ist paarweise verdrilltes Kabel
(z. B. J-Y(St)Y) zu verwenden.

Die Lange der gesamten MxBus-Leitung darf 100 m
nicht Giberschreiten.

Durchmesser aller Leitungen: 0,6-0,8 mm (0,8 mm
=0,5mm?, wegen geringerer Leitungsverluste emp-
fohlen).

MX-Proximity-Box

Anschluss MxBus (2 Schraubklemmen)
Stromversorgung 48V DC (via Kamera und MxBus)
Leistungsaufnahme 0,5-1W

Frequenz (Radarsignal) ~24 GHz

Betriebsbedingungen

IP66 (DIN EN 60529)
-20 bis +60°C

Abmessungen
(Hohe x Breite x Tiefe)

63x87x30 mm

Materialien

Gehause: PBT GF30

Gewicht

ca.75g

Detektionsbereich

Personen: 0 bis max. 15 m; PKW: 0 bis max. 35 m

Verdeckter Einbau

Méglich hinter Materialien mit geringer Dampfung von Radarwellen
(z. B. unbeschichtetes Glas, Kunststoff, verschiedene holzbasierte
Materialien, Gipskartonplatten).

Ein vorheriger Test des Materials wird dringend empfohlen!

Weitere Informationen zur
Detektion

Detektierbare Bewegungen: Annahern, Entfernen und allgemeine
Bewegungen

Bohrschablone

Bohrschablonen fiir weitere MOBOTIX-Komponenten:
www.mobotix.com > Support > Betriebsanleitungen
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